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I. CZESC OPISOWA
1. Ogolny opis przedmiotu zamowienia
1.1. Cel zamodwienia i zakres robot budowlanych

Celem zamodwienia jest zakup i montaz dZwigu osobowego w I/ZUS Dabrowa
Gérnicza wraz z demontazem i utylizacja istniejacego dzwigu osobowego,
hydraulicznego o nr fabr. 060 oraz o nr rej. 310502077. Zadanie w swoim
zakresie obejmuje dostawe i montaz nowego dZwigu elektrycznego bez
maszynowni wraz z wykonaniem niezbednych robét budowlanych w obrebie
szybu windowego. Potrzeba wymiany dzwigu wynika z koniecznoSci
zwiekszenia przepustowosci, poprawienia bezpieczenstwa i funkcjonalnosci,
ograniczenia awaryjnosci, obnizenia kosztéw eksploatacji oraz podniesienia
komfortu przewozu os6b w tym dostosowania do uzytkowania przez osoby
niepetnosprawne.

1.1.1.Zakres robot w czesci dotyczacej zaprojektowania
wymiany dZwigu

= QOpracowanie ekspertyzy budowlanej w zakresie mozliwo$ci przeniesienia
dodatkowych obcigzen przez szyb dZwigowy.

» Inwentaryzacja istniejacego szybu dZwigowego.

= (QOpracowanie dokumentacji projektowo-wykonawczej dzwigu
uwzgledniajagcego wszystkie branze. W ramach wykonanej na potrzeby
zlecenia dokumentacji projektowej, nalezy uwzgledni¢ zaprojektowanie
konstrukcji wsporczej przenoszacej obcigzenia z dZwigu na istniejacy szyb.
Ewentualnie, jezeli bedzie to wynika¢ zzalecen ekspertyzy technicznej,
nalezy wykona¢ roboty budowlane polegajace na wzmocnieniu konstrukcji
szybu.

= Uzyskanie pozwolenia na roboty budowlane, zgloszenie robét lub
o$wiadczenie projektanta o braku koniecznos$ci uzyskania pozwolenia lub
zgloszenia na prace objete przedmiotem opracowania.

» Uzgodnienie dokumentacji dZwigu z organem wtasciwej jednostki dozoru
technicznego oraz przygotowanie wniosku o wydanie decyzji zezwalajgcej na
eksploatacje dzwigu zgodnie z przepisami ustawy z dnia 21.12.2000 r.
o dozorze technicznym (Dz.U. z 2019 r. poz. 667) oraz przepisami
rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia
29.10.2003 r. w sprawie warunkéw technicznych dozoru technicznego
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w zakresie eksploatacji niektérych urzadzen transportu bliskiego (Dz.U.
z 2018 r. poz. 1351 i 1356), a takze uiszczenie optat, o ktéorych mowa
w rozporzadzeniu Ministra Gospodarski. w sprawie wysoko$ci optat za
czynnosci jednostek dozoru technicznego (Dz.U. z 2016 r. poz. 696).
Uzyskanie niezbednych do realizacji zadania pozwolen od organow
administracji architektoniczno-budowlanej (jezeli projektowany zakres prac
bedzie tego wymagat).

1.1.2.Zakres robot w czesci dotyczacej wymiany dzwigu

Demontaz wszystkich podzespotéw dzwigu hydraulicznego, ich wywiezienie
i utylizacja na koszt Wykonawcy.

Montaz pomostéw montazowych w zalezno$ci od technologii montazu
dzwigu.

Montaz tablicy wstepne;j.

Montaz tablicy sterowe;j.

Montaz falownika.

Montaz systemu dojazdu awaryjnego.

Montaz systemu zjazdu pozarowego.

Montaz systemu odzysku energii elektryczne;.

Montaz systemu zdalnego monitoringu technicznego dzwigu.

Montaz zespotu napedowego bez reduktorowego z linami stalowymi lub
pasami poliuretanowymi (nie dopuszcza sie zastosowania lin powlekanych).
Montaz systemu monitoringu paséow nosnych (w przypadku ich
zastosowania).

Montaz ogranicznika predkosci z obcigzka i lina.

Montaz ramy kabiny z chwytaczami.

Montaz kabiny.

Montaz drzwi kabinowych.

Montaz drzwi szybowych.

Montaz blach przy progowych (maskujacych) ze stali nierdzewnej
szczotkowane;j.

Montaz prowadnic kabiny na nowych wspornikach.

Montaz prowadnic przeciwwagi na nowych wspornikach.

Montaz przeciwwagi.

Montaz stupkéw i zderzakéw w podszybiu, w tym stupka rozktadanego pod
przeciwwaga z uwagi na niewystarczajacg wielko$¢ strefy bezpieczenstwa
w nadszybiu.

Montaz instalacji dZzwigowe;.

Montaz sytemu kontroli dostepu, winda ma by¢ dostepna tylko dla
pracownikéw posiadajacych imienne karty. System ma by¢ kompatybilny
z systemem SKD dziatajagcym w budynku. Montaz czytnika kart systemu KD
na poziomie parteru przy drzwiach szybowych do windy.

Montaz o$wietlenia szybu.

Montaz kaset wezwan i pietrowskazywaczy na przystankach.

Montaz kasety dyspozycji w kabinie.

Montaz systemu komunikacji miedzy kabing a stuzbami ratowniczymi GSM.
Montaz systemu komunikacji miedzy kabing a stuzbami ratowniczymi
poprzez linie telefoniczna.




Montaz systemu komunikatow gltosowych w kabinie informujgcego
o numerze pietra, kierunku jazdy i stanie drzwi.

Montaz oston na elementach ruchomych (m.in. ogranicznik predkosci,
przeciwwaga).

Montaz drabinki w podszybiu

Montaz pompy pltywakowej do brudnej wody (zapobiegajacy nadmiernemu
gromadzeniu sie wody i odpopmowanie jej w przypadku zagrozenia zalaniem
podszybia) oraz weza zbrojonego min. 60 m (np. waz ogrodowy)

Wykonanie innych prac przewidzianych przez projektanta niezbednych do
realizacji zadania.

Zewnetrzny panel sterujgcy nalezy umiesci¢ na wysokosci 80 - 120 cm od
posadzki.

Sygnalizacja przyjazdu dZwigu osobowego.

Przy kazdych drzwiach do dZwigu nalezy umies$ci¢ sygnalizacje $wietlng
i dzwiekowa informujaca o przyjezdzie i kierunku jazdy dZwigu osobowego,
Pojedynczy sygnat dZwiekowy powinien oznacza¢ wjazd do goéry, podwdjny
zjazd na dot,

Wskazana jest rowniez informacja stowna ,w gére” i ,na dot”,

Nalezy stosowac¢ panele z wypuktymi klawiszami

Ponizej wskazano przyktadowy schemat wyposazenia kabiny.
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Montaz wyposazenia kabiny:

kabina dzwigu osobowego dostepna dla o0so6b z niepetlnosprawnoscia
powinna mie¢ szeroko$¢ co najmniej 110 cm i dtugo$¢ 140 cm;

na kazdej Scianie kabiny powinny znajdowac¢ sie dwie porecze: gérna porecz
na wysokosci 90 cm, a dolna porecz powinna znajdowac¢ sie na wysokosci 75
cm;




w celu utatwienia dostepu do przyciskéw lub elementéw sterowniczych
w poreczy powinna by¢ przerwa, jezeli kabinowy panel sterujacy znajduje
sie na tej samej Scianie;

réznica pozioméw podtogi kabiny dZwigu, zatrzymujacego sie na kondygnacji
uzytkowej, i posadzki tej kondygnacji przy wyjsciu z dZwigu nie powinna by¢
wieksza niz 5 mm;

skladane siedzenie na wysokosci 50 cm od poziomu podtogi, o szerokosci 40
- 50 cm, gtebokosci 30 - 40 cm i zdolno$ci utrzymania obcigzenia 100 kg
drzwi do kabiny powinny mie¢ szeroko$¢ min. 90 cm (zalecana 100 cm ze
wzgledu na osoby z wozkami bliZniaczymi i poruszajace sie na woézkach
z napedem akumulatorowym);

system powinien by¢ oparty na czujnikach (np. podczerwien) zatrzymujgcych
zamykanie drzwi jeszcze przed kontaktem fizycznym z przedmiotem lub
osobg;

na Scianie przeciwnej do drzwi wejsciowych nalezy umie$ci¢ lustro, na
wysokosci maksymalnie 40 cm od poziomu podtogi, umozliwiajace osobie
poruszajgcej sie na wdzku inwalidzkim sprawdzenie, czy za jej plecami nie
znajduje sie zadna przeszkoda i czy moze bezpiecznie opusci¢ kabine.

Panel sterujacy w kabinie powinien by¢ zamontowany na wysokosci 80 - 120
cm nad podtoga i w odlegtosci 50 cm od naroza kabiny

Panel sterujacy w kabinie powinien by¢ umieszczony na $cianie nastepujaco:
w przypadku drzwi otwieranych centralnie powinien znajdowac sie po
prawej stronie wejscia do kabiny;

w przypadku drzwi otwieranych jednostronnie powinien znajdowac sie po
stronie zgodnej z kierunkiem zamykania drzwi

przyciski pietrowe powinny znajdowac sie nad przyciskami alarmu i drzwi
przyciski pojedyncze powinny by¢ ustawione w jednym rzedzie, pionowo lub
poziomo (zalecane), odpowiednio: od dotu do gory przy uktadzie pionowym
i od lewej w uktadzie poziomym,

wewnetrzny panel sterujacy powinien by¢ wyposazony w dodatkowe
oznakowanie dla oséb niewidomych i niedowidzacych (wypukte opisy, cyfry
lub symbole oraz oznaczenia w alfabecie Braille’a) oraz informacje gtosowg,
przycisk przystanku wyjSciowego z budynku powinien wystawa¢ 5 mm
(#*1mm) ponad pozostate przyciski (zalecany kolor zielony)

1.1.3.Zakres robot w czesci dotyczacej przygotowania szybu

i maszynowni pod dzwig elektryczny

Dostosowanie stropu szybu do przeniesienia dodatkowych obcigzen
zwigzanych z zamontowaniem dZwigu (jezeli okaze sie konieczne).

Montaz belek / hakow montazowych w nadszybiu.

Uzupelnianie ubytkéw, gruntowanie i 2-krotne malowanie stropu i $cian
szybu biatg farba niepylaca.

Oczyszczenie podszybia.

Demontaz istniejacej instalacji oSwietlenia szybu i montaz nowych opraw
oSwietleniowych (zalecane sg oprawy ledowe i instalacja z polgczeniami
szybkoztgcznymi).




=  Wykonanie wentylacji szybu.
= (Odtworzenie nawierzchni w obrebie wyj$¢ z windy (o$cieza drzwiowe).
= Zamurowaniem otworu miedzy szybem a maszynownia.

1.1.4.Zakres robot w czeSci dotyczacej przekazania
wymienionych dzwigu Zamawiajacemu i wlaczenia go do
eksploatacji

= Udziat w badaniu wymienionego dZwigu przeprowadzanym przez UDT oraz
doprowadzenie do jego odbioru i do wydania decyzji o dopuszczeniu do
eksploatacji.

= Uzyskanie i przekazanie Zamawiajagcemu decyzji o dopuszczeniu do
eksploatacji.

» Przeszkolenie pracownikéw Zamawiajgcego w zakresie obstugi dzwigu
(z przeszkolenia pracownikow nalezy sporzadzi¢ liste oséb szkolonych,
z datg oraz imienim i nazwiskiem pracownika Zamawiajgcego),

= (Opracowanie i przekazanie Zamawiajgcemu stanowiskowej instrukcji obstugi
oraz instrukcji konserwacji i eksploatacji dzwigu.

= Sprawowanie konserwacji, pogotowia dZwigowego i zdalnego monitoringu
technicznego wymienionego dzwigu przez okres udzielonej gwarancji bez
dodatkowego wynagrodzenia, w tym dostarczanie i utrzymywanie aktywnej
karty SIM w zamontowanym systemie GSM,

= Wskazanie $Srodkéw oraz sposobu utrzymiania czystosci urzadzenia, ktore
beda mogty by¢ stosowane przez Zamawiajgcego.

1.2. Aktualne uwarunkowania wykonania przedmiotu
zamOwienia (stan istniejacy)
1.2.1. Istniejacy dzwig osobowy

=  Wytwdrca: LM LIFTMATERIA

» Rodzaj dZwigu: hydrauliczny

= Rok budowy: 1996

= Typ:0

= Udzwig znamionowy: 630 kg/8 oséb

» Liczba przystankéw / drzwi szybowych - 4 / 4 (jednostronne)

» Oznaczenie przystankow - od ,-1” do ,2", przystanek podstawowy
(parterowy) -,,0”

=  Wymiary kabiny: 1100x1400x2200 mm

* Drzwi kabinowe - automatyczne, teleskopowe

* Drzwi przystankowe - automatyczne, teleskopowe

*  Wymiary drzwi (szeroko$¢xwysokos¢) - 900x2000 mm

= Charakterystyka otoczenia, w ktéorymn pracuje dZwig: warunki suche

Ponizej zdjecia istniejgcego urzadzenia dzwigowego
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1.2.2.Szyb windowy

» Wymiary wewnetrzne szybu
(dtugoscxszerokosc): 162x170 cm

= Nadszybie wysoko$¢: 355 cm

» Podszybie: 135 cm

=  Wysoko$¢ podnoszenia: 950 cm

=  Wentylacja: grawitacyjna

Ponizej zdjecia wykonane wewnatrz szybu dzwigowego.

w
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Przekrdj przez szyb
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1.2.3.Maszynownia

Maszynownia dzwigu zlokalizowana jest na poziomie -1 i bezposrednio przylega
do szybu dzwigowego. Maszynownia potozona jest w poziomie piwnicy,
odnoszac sie do poziomu ,,0“ (ktéry stanowi wejscie do budynku) jest zagtebiona
0 -2,8 m. Wymiary pomieszczenia w rzucie wynosza 190x344 cm, natomiast jego
wysokos¢ wynosi 245 cm. Maszynownia posiada wejScie bezposSrednie
z korytarza znajdujgcego sie na poziomie -1. Do maszynowni doprowadzona jest
linia zasilajgca dzwig. Pomieszczenie maszynowni nie jest wyposazone
w urzadzenia schtadzajace. Lokalizacje maszynowni i szybu windowego
w poziomie -1 na rzucie budynku przedstawiono na ponizszym szkicu.
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1.2.4.0pis aktualnego przystosowania dzwigu dla potrzeb os6b
niepelnosprawnych

Winde nalezy projektow¢ i wykonywac zgodnie z zapisami Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (tekst jedn.
Dz.U. 2019 poz. 1065), jak i normy PN-EN 81-70:2018-07 ,Przepisy
bezpieczenistwa dotyczqgce budowy i instalowania dZwigéow - Szczegdlne
zastosowania dZwigdéw osobowych i towarowo-osobowych - Czes¢ 70: Dostepnos¢
dzwigéw dla oséb, w tym 0séb niepetnosprawnych”

1.2.5.0pis istniejacego zabezpieczenia ppoz. dzwigu

Istniejgcy dZzwig posiada zabezpieczenia przeciwpozarowe w zakresie
podiaczenia do centrali p.poz. zdjecie wnetrz centrali ponizej. Wydzielenie przy
pomocy Scian szybu windy o Kklasie odpornosci ogniowej co najmniej REI 60.
Zamkniecie dzwigu drzwiami przeciwpozarowymi o klasie EI 60 odpornosci
ogniowej.
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1.2.6.0g6lne wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe dzwigu po
wymianie

Wiasciwosci funkcjonalno-uzytkowe dZzwigu po wymianie nie ulegaja zmianie.
DZwig bedzie obstugiwac - jak dotychczas - ruch osobowy w budynku pomiedzy
istniejacymi kondygnacjami. Sporadycznie dZwig bedzie uzywany do transportu
dokumentéw na woézkach z kotami gumowymi oraz do transportu lekkiego
wyposazenia budynku. Winda ma by¢ wyposazona w system kontroli dostepu.
Istniejacy system KD w I/ZUS w Dabrowie Goérniczej oparty jest na centrali
CPR32-NET. System ma umozliwia¢ korzystanie z windy tylko pracownikom
posiadajacym imienne karty. Korzystanie z windy przez klientéw mozliwe tylko
z pracownikiem.

2. Wymagania zamawiajgcego w stosunku do przedmiotu
zamoOwienia
2.1. Wymagania podstawowe

Roboty powinny zosta¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
w szczegoOlnoSci dZzwig powinien zosta¢ wykonany zgodnie z opublikowanymi
normami zharmonizowanymi z dyrektywa dzwigowa 2014/33/UE, tj. normg PN-
EN 81-21, zasadami najlepszej wiedzy technicznej i sztuki budowlanej oraz
z zachowaniem zasady nalezytej starannos$ci Wykonawcy. DZwig po wymianie
musi zosta¢ dopuszczony do eksploatacji przez Urzad Dozoru Technicznego oraz
powinien spetnia¢ wymagania Zamawiajacego okreSlone w OPZ, a takze
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ewentualne wymagania dodatkowe przekazane przez Zamawiajgcego w trakcie
postepowania o udzielenie zamowienia publicznego.

2.2. Wymagania dotyczace architektury i konstrukcji

Zaktada sie, Ze wymiana dZwigu nie bedzie skutkowa¢ zmiang uktadu
pomieszczen w budynku ani zmiang przeznaczenia pomieszczen wymagajaca
uzyskania decyzji administracyjnej. Nie bedzie réwniez prowadzi¢ do zmiany
charakterystycznych parametrow budynku, takich jak: kubatura, powierzchnia
zabudowy, wysoko$¢ i dlugo$¢. Zmiany konstrukcyjne dopuszczane przez
Zamawiajgcego w ramach realizacji zadania dotyczy¢ beda jedynie niezbednej
adaptacji szybu i maszynowni dla potrzeb realizacji niniejszego zadania.

2.3. Wymagania dotyczace instalacji

Zamawiajacy nie przewiduje podczas wymiany dzwigu roboét instalacyjnych
innych niz instalacje bedace elementem dzwigu wykonywane w szybie
i maszynowni. Nowa instalacja o$wietlenia szybu powinna posiada¢ potaczenia
szybkoztaczne 1 oprawy oswietleniowe (zalecane s3 oprawy ledowe)
zapewniajace zgodng z przepisami ilo$¢ Swiatta w szybie i umozliwiajgce prace
konserwatora w kazdym miejscu w szybie. Projektowane instalacje powinny by¢
zgodne z aktualnie obowigzujacymi przepisami.

2.4. Zalozenia funkcjonalno-uzytkowe po wymianie

DZwig osobowy po wymianie powinien speinia¢ nastepujace wymagania
Zamawiajacego:

* Predko$¢ dzwigu powinna wynosi¢ min. 1,00 m/s.

= Udzwig powinien wynosi¢ min. 630 kg lub 8 oséb.

= Kabina dZzwigu powinna mie¢ wymiary (szerokos¢xgteboko$cxwysokosc)
min. 1100x1400x2100 mm i wzmocniong podioge przenoszaca bez
odksztatcen obcigzenia po wdézkach wykorzystywanych do transportu
dokumentacji przechowywanej w ZUS. Kabina powinna by¢ wyposazona
w: dwie porecze (podwdjne - jedna wyzej, druga nizej) na kazdej Scianie
kabiny, sktadane siedzenie, o$wietlenie awaryjne, system wazacy, na
podiodze wyktadzina trudnosScieralna, automatyczny wentylator, oSwietlenie
gtowne typu LED.

* Drzwi dzwigowe automatyczne powinny miec wymiary
(szeroko$¢xwysokos$¢) min. 900x2000 mm, (zalecane 1000x2000mm),

= Ruszanie i zatrzymywanie sie kabiny dZwigu powinno nastepowac tagodnie;
w przypadku obcigzenia kabiny zblizonego do dopuszczalnego, ruszanie
i zatrzymywanie sie kabiny na przystanku nie moze powodowac¢ sygnalizacji
przecigzenia spowodowanej przyspieszeniem lub zwolnieniem ruchu kabiny.

= Kabina powinna zabiera¢ pasazerow z przystankow jadac w obu kierunkach.

= Kabina powinna zatrzymywac sie na przystankach precyzyjnie - ewentualny
prog powstaty po otwarciu drzwi kabiny nie powinien by¢ wyzszy niz 5 mm.
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System sterowania dzwigu musi by¢ odporny na zakldcenia
elekromagnetyczne oraz nie emitowac takich zaktocen.

Montaz systemu odzysku energii, falownika, funkcji stand-by gtéwnych
podzespotéw elektrycznych dZwigu i oS$wietlenia LED powinien
zagwarantowa¢ znaczng oszczedno$¢ energii elektrycznej uzyskiwang
podczas eksploataciji.

System zdalnego monitoringu technicznego dzwigu powinien umozliwia¢ co
najmniej automatyczne powiadamianie firmy serwisowej o awarii dZwigu.

Z kabiny dZzwigu powinna by¢ zapewniona tgczno$¢ dwukierunkowa GSM
i dodatkowo poprzez linie telefoniczng (potgczenie powinno nastepowacl
najpierw do ochrony budynku, a w przypadku braku reakcji - do firmy
serwisujacej dzwig).

Kabina powinna w przypadku sygnatu ppoz. zjecha¢ na przystanek
ewakuacyjny (piwnice) i tam sie zatrzyma¢, a w przypadku zaniku napiecia -
dojecha¢ do najblizszego przystanku w celu uwolnienia pasazeréw
(wysterowanie windy umozliwiajace jej sprowadzenie na pierwsza kondygnacje
(tj. piwnica) i pozostawienie jej drzwi w_pozycji otwartej). Drzwi kabiny
powinny sie otworzy¢ oraz powinno sie zapali¢ o$wietlenie awaryjne lub
podstawowe (zgodnie z obowigzujaca Normga - powinno zapali¢ sie awaryjne
oSwietlenie ewakuacyjne).

Drzwi kabinowe na catej wysokoSci powinny by¢ zabezpieczone kurtyng
Swietlng uniemozliwiajaca przytrzasniecie pasazera lub transportowanego
towaru.

Kabina powinna by¢ wyposazona w niezbedne rozwigzania umozliwiajace
korzystanie z dzwigu przez osoby niepelnosprawne, m.in. oznaczenie
przyciskow w kasecie dyspozycji w kabinie alfabetem Braille’a i komunikaty
gtosowe w kabinie o stanie dzwigu.

Kabina powinna posiada¢ zataczany automatycznie wentylator zapewniajacy
dostateczng wymiane powietrza.

Oswietlenie energooszczedne LED kabiny powinno wytaczac¢ sie po uptywie
15 min. od czasu ostatniej jazdy i powinno by¢ ponownie zataczane
w momencie otwarcia drzwi kabiny.

przyciski w kasecie dyspozycji w kabinie i w kasetach wezwan na
przystankach powinny podswietla¢ sie po zadaniu dyspozyciji.

Przyciski w kasecie dyspozycji powinny by¢ oznaczone wypuktymi
numerami przystankéw od ,-1” do ,2"”, przy czym przystankiem
podstawowym (ewakuacyjnym) jest przystanek parterowy ,0” oraz
z oznaczeniami w alfabecie Brailla; oprdcz sygnatu wizualnego naciSniecie
przycisku powinno generowac rowniez sygnat dZwiekowy.

W kasecie dyspozycji w kabinie powinna by¢ zainstalowana stacyjka
kluczykowa umozliwiajgca blokade otwarcia drzwi oraz przycisk
przyspieszonego zamykania drzwi.

Pietrowskazywacz ze wskaznikiem kierunku jazdy na kazdym przystanku
powinien by¢ zamontowany w osobnej kasecie nad drzwiami lub przy gérnej
ich krawedzi.

2.5. Zestawienie podstawowych parametrow i materialow

dzwigu po wymianie
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Parametr

Wartos¢ wymagana

rodzaj dzwigu

elektryczny, osobowy, samoobstugowy

udZzwig nominalny

min. 630 kg / 8 0séb

predkosc min. 1,0 m/s
nominalna B
wysokos¢ 950 cm
podnoszenia

1lo.s,c,przystankow / 4/4

dojs¢

maszynownia brak

System sterowania

rodzaj sterowania

simplex, elektroniczne, zbiorcze géra-dét

wykonanie
sterujgcego

panelu

stal nierdzewna szczotkowana

wykonanie  kaset|stal nierdzewna szczotkowana, montaz podtynkowy lub
wezwan natynkowy
stal nierdzewna szczotkowana, elektroniczny, strzatki kierunku
wykonanie jazdy, ,gong”, montaz na kazdym przystanku podtynkowy lub
pietrowskazywacza | natynkowy w osobnej kasecie nad drzwiami lub przy gérnej ich
krawedzi
Zespot napedowy

rodzaj napedu

elektryczny, bezreduktorowy, linowy lub pasowy, jednobiegowy,
regulowany falownikiem

Drzwi szybowe

rodzaj automatyczne, teleskopowe lub centralne

wymiary min. 900x2000 mm

wykonanie / | stal nierdzewna szczotkowana / prég aluminiowy, ognioodpornos¢
wyposazenie co najmniej EI 60.

Drzwi kabinowe

rodzaj automatyczne, teleskopowe lub centralne

wymiary min. 900x2000 mm

wykonanie / | stal nierdzewna szczotkowana / prég aluminiowy, zabezpieczone
wyposazenie kurtyna $wietlng na catej wysokosci

Kabina

rodzaj kabiny

nieprzelotowa

wymiary min. 1100x1400x2200 mm
metalowa, panele sufitowe ze stali nierdzewnej szczotkowanej,
wykonanie panele $cienne ze stali nierdzewnej fakturowanej (wzor

do uzgodnienia z Zamawiajgcym na etapie realizacji dzwigu)
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oSwietlenie energooszczedne LED na suficie, lustro 1/2 ze szkia
bezpiecznego na goérnej polowie $ciany przeciwlegtej do drzwi,
porecze ze stali nierdzewnej szczotkowanej na Scianach bocznych
oraz na Scianie przeciwlegtej do drzwi, listwy odbojowe z
wyposazenie materiatu  identycznego jak S$ciany kabiny (lokalizacja
do uzgodnienia z Zamawiajagcym na etapie realizacji dzwigu),
cokot przypodtogowy ze stali nierdzewnej szczotkowanej,
wykladzina antyposlizgowa na podtodze (wzoér do uzgodnienia
z Zamawiajacym na etapie realizacji dZzwigu)

2.6. Wymagania projektowe

Dokumentacja wymiany dzwigu powinna zosta¢é opracowana w zakresie
okreslonym w rozporzadzeniu Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej
z dnia 29.10.2003 r. w sprawie warunkéw technicznych dozoru technicznego
w zakresie eksploatacji niektorych urzadzen transportu bliskiego (Dz.U.z 2018 r.
poz. 2176). Dokumentacja projektowa powinna zosta¢ wykonana zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, opublikowanymi normami, wymaganiami Urzedu
Dozoru Technicznego, zasadami wspdiczesnej wiedzy technicznej oraz z
zachowaniem zasady nalezytej staranno$ci Wykonawcy. Dokumentacja
projektowa powinna uwzglednia¢ wymagania Zamawiajgcego okre$lone w OPZ
oraz przekazane przez Zamawiajgcego w trakcie postepowania o udzielenie
zamoOwienia publicznego. Urzadzenia, technologie i materiaty powinny byc¢
opisane i scharakteryzowane w sposob jednoznaczny i wyczerpujacy.
Wykonawca powinien przekaza¢ Zamawiajgcemu kopie dokumentacji
dzwigowej przed jej ztozeniem w UDT. Kazde opracowanie wchodzgce w sktad
dokumentacji projektowej powykonawczej nalezy przekaza¢ Zamawiajagcemu
w 3 egz. wydrukowanych w formie uniemozliwiajgcej jej przypadkowe
zdekompletowanie - arkusze (kartki) powinny by¢ ponumerowane oraz zszyte,
zbindowane lub potgczone w jedng catos$¢ inng technika. Wykonawca powinien
rowniez przekazaC Zamawiajagcemu wersje elektroniczng dokumentacji
projektowej powykonawczej w formacie nieedytowalnym PDF i edytowalnym
np. DOC DWG na no$niku CD.

2.7. Wymagania dodatkowe

Wykonawca zobowigzany bedzie wtasnym staraniem i na wtasny koszt zapewni¢
przeprowadzenie badania odbiorczego dZwigu po wymianie przez Urzad Dozoru
Technicznego oraz zrealizowa¢ uwagi i zalecenia UDT wymienione w protokole
z tego badania, a takze uzyska¢ dla Zamawiajacego decyzje UDT zezwalajaca na
eksploatacje wymienionego dZwigu. Zamawiajacy upowazni Wykonawce do
reprezentowania Zamawiajgcego przed UDT w sprawach zwigzanych
z przeprowadzeniem badania i uzyskaniem decyzji, o ktérej mowa powyzej,
z zastrzezeniem, ze koszty certyfikacji dZwigu poniesie Wykonawca, a koszty
rejestracji dzwigu - Zamawiajacy. Wydanie przez UDT decyzji zezwalajacej na
eksploatacje wymienionego dzZwigu bedzie warunkiem Kkoniecznym, ale
niewystarczajagcym do uznania zamoOwienia za zrealizowane. Warunkiem
zrealizowania zamdéwienia bedzie protokét koncowy podpisany przez komisje
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powotang przez Zamawiajgcego. Ponadto Wykonawca bedzie zobowigzany do
opracowania i przekazania Zamawiajacemu stanowiskowej instrukcji obstugi,
instrukcji eksploatacji i konserwacji wymienionego dzwigu oraz do
przeprowadzenia szkolenia pracownikéw Zamawiajgcego w zakresie obstugi
wymienionego dzwigu. Jezeli zajdzie taka konieczno$¢ Zamawiajgcy upowazni
Wykonawce do reprezentowania Zamawiajgcego przed organami administracji
architektoniczno-budowlanej do uzyskania koniecznych decyzji
administracyjnych. Wszelkie obowigzki w zakresie uzyskania stosownych
decyzji spoczywaja na Wykonawcy. Wykonawca jest réwniez zobowigzany do
wykonywania we wtasnym zakresie Resursu dla urzadzen transportu bliskiego
na podstawie Rozporzadzenia Ministra Przedsiebiorczosci i Technologii z dnia
30 pazdziernika 2018 r. w sprawie warunkdéw technicznych dozoru technicznego
w zakresie eksploatacji, napraw i modernizacji urzadzen transportu bliskiego
(Dz.U. 2018 r. Poz. 2176).

II. CZESC INFORMACYJNA
3. Wytyczne inwestorskie i uwarunkowania zwigzane
z wykonaniem zamodwienia
3.1. Prawo do dysponowania nieruchomoscia w celu
wykonania robot

Zamawiajacy os$wiadcza, ze posiada prawo do dysponowania nieruchomos$cia
zlokalizowang w Dgbrowie Gorniczej przy ul. Kosciuszki 48, dziatki nr 79, 80, na
ktorej zlokalizowany jest budynek I/ZUS w Dgbrowie Gérnicze;j.

3.2. Przepisy prawne Zwiazane Z projektowaniem
i wykonaniem robot

[1] DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY 2014/33/UE z dnia 26
lutego 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich
dotyczacych dzwigdéw i elementéw bezpieczenstwa do dzwigéw (wersja
przeksztatcona) (Tekst majacy znaczenie dla EOG)

[2] Ustawa z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznym (Dz.U. z 2019 r. poz. 667).

[3] Ustawa z dnia 7.07.1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity, Dz.U. z 2020
r. poz. 148).

[4] Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia
29.10.2003 r. w sprawie warunkéw technicznych dozoru technicznego
w zakresie eksploatacji niektérych urzadzen transportu bliskiego (Dz.U.
z 2003 r. Nr 193 poz. 1890).

[5] Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 26.11.2010 r. w sprawie
wysokosSci optat za czynnosci jednostek dozoru technicznego (Dz.U. z 2014 r.
poz. 1675).

[6] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie (tekst jedn. Dz.U. 2015 poz. 1422).

[7] PN-EN 81-20:2014-10 ,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy
i instalowania dzwigow -- DZwigi przeznaczone do transportu osob
i towarow -- Cze$¢ 20: Dzwigi osobowe i dZwigi towarowo-osobowe”
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[8] PN-EN 81-21:2018-07 ,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy
i instalowania dzwigow -- DzZwigi przeznaczone do transportu osoéb
i towardw -- Czes¢ 21: Nowe dzwigi osobowe i dZwigi towarowo-osobowe w
istniejgcym budynku”

[9] PN-EN 81-22:2014-06 ,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy
i instalowania dZwigéw -- DZwigi przeznaczone do transportu osoéb
i towarow -- Cze$¢ 22: Dzwigi elektryczne z nachylonym torem jazdy”

[10] PN-EN 81-28+AC:2019-04 " Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy
i instalowania dZwigéw -- DZwigi przeznaczone do transportu oséb
i towarow -- Cze$¢ 28: Zdalne alarmowanie w dZwigach osobowych
i towarowo-osobowych”

[11] PN-EN 81-50:2014-10 ,Przepisy b Przepisy bezpieczenstwa dotyczace
budowy i instalowania dZwigéw -- DZwigi przeznaczone do transportu oséb
i towarow -- Cze$¢ 28: Zdalne alarmowanie w dZwigach osobowych
i towarowo-osobowych zpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dZwigéw -- Badania i proby -- Czes¢ 50: Zasady projektowania, obliczenia,
badania i préby elementéw dzwigowych”

[12] PN-EN 81-58:2018-07 ,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy
i instalowania dZzwigéw -- Badania i préby -- Cze$¢ 58: Préba odpornosci
ogniowej drzwi przystankowych”

[13] PN-EN 81-70:2018-07 ,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy
i instalowania dZzwigéw - Szczegdlne zastosowania dZzwigéw osobowych
i towarowo-osobowych - Czes$¢ 70: Dostepnos¢ dzwigéw dla oséb, w tym
0s6b niepelnosprawnych”

[14] PN-EN 81-71+AC:2019-04 wersja angielska ,Przepisy bezpieczenstwa
dotyczace budowy i instalowania dZzwigéw -- Szczeg6lne zastosowania
dzwigoéw osobowych i dzwigéw towarowo-osobowych -- Cze$S¢ 71: Dzwigi
odporne na wandalizm”

[15] PN-EN 81-72:2015-06 wersja angielska ,Przepisy bezpieczenstwa
dotyczace budowy i instalowania dzwigow -- SzczegOlne zastosowania
dZzwigéw osobowych i towarowych -- Cze$¢ 72: DZzwigi dla strazy pozarnej”

[16] PN-EN 81-73:2016-04 ,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy
i instalowania dZwigéw -- Szczegdllne zastosowania dZwigéw osobowych
i dzwigéw towarowo-osobowych -- Cze$¢ 73: Funkcjonowanie dzwigéw
w przypadku pozaru”

[17] PN-EN 81-80:2019-12 wersja angielska ,Przepisy bezpieczenstwa
dotyczace budowy i instalowania dzwigéw -- DZwigi uzytkowane -- Czes$¢ 80:
Zasady poprawy bezpieczenstwa uzytkowanych dzwigow osobowych
i dZwigébw towarowo-osobowych”

[18] PN-EN 81-82:2013-12 wersja angielska ,Przepisy bezpieczenstwa
dotyczace budowy i instalowania dzwigéw -- DZwigi uzytkowane -- Cze$¢ 82:
Zasady poprawy dostepnosci dZwigéw uzytkowanych dla os6b, w tym os6b
niepelnosprawnych”

3.3. Informacje niezbedne do zaprojektowania robot
Wykonawca bedzie ponosi¢ wylaczng i petna odpowiedzialno$¢ za tres¢

dokumentacji projektowej, poczynione w niej zatozenia i dokonane na jej
potrzeby ustalenia. Zamawiajacy udostepni i przekaze Wykonawcy wszelkie
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pozostajgce w jego dyspozycji dokumenty i informacje dotyczace nieruchomosci,
budynku, jego wyposazenia oraz infrastruktury technicznej. W zakresie
niezbednym do wykonania dokumentacji Zamawiajgcy umozliwi Wykonawcy
dokonywanie ogledzin nieruchomosci, budynku i jego pomieszczen,
wyposazenia i infrastruktury technicznej, w tym dokonywanie pomiaréw, badan
i koniecznych odkrywek. Wykonawca powinien =zatozy¢, ze posiadane
i udostepniane przez Zamawiajgcego dokumenty (w tym niniejszy Program
Funkcjonalno-uzytkowy) wymagaja aktualizacji staraniem i na koszt
Wykonawcy, a informacje przekazywane przez Zamawiajacego w formie ustnej
lub pisemnej wymagaja zweryfikowania przez Wykonawce ze stanem
faktycznym w toku ogledzin i ustalen wtasnych. W przypadku nieposiadania
przez Zamawiajgcego dokumentéw niezbednych do wykonania dokumentacji
projektowej Wykonawca zobowigzany bedzie uzyskac je wtasnym staraniem i na
wilasny koszt, niezaleznie od ich formy i Zrdédta uzyskania. Budynek jest
przytaczony do sieci wodociggowej, kanalizacyjnej, cieplnej, energetycznej i
telefoniczne;j.

3.4. Szczegldlne uwarunkowania zwigzane z wykonaniem
i odbiorem robot

W czasie planowania, wyceny, organizacji, realizacji i przekazania roboét

Wykonawca powinien uwzgledni¢ nizej wymienione szczegélne warunki

wykonania zamowienia, wynikajace z lokalizacji budynku, jego funkc;ji i specyfiki

obecnego sposobu uzytkowania.

= W budynku I/ZUS w Dabrowie Gorniczej przy ul. Ko$ciuszki 48 prowadzona
jest dziatalno$¢ administracyjno-biurowa - budynek bedzie normalnie
uzytkowany w czasie realizacji zamowienia.

= Roboty wewnatrz budynku mogg by¢ realizowane codziennie w dowolnych
godzinach, przy czym roboty gtoSne i ucigzliwe poza godzinami pracy
zaktadu (od 15:00 lub we wskazane dni od 17:00).

= Wykonawca bedzie zobowigzany do wskazywania Zamawiajacemu dni,
w ktérych zamierza wykonywac roboty gtosne i ucigzliwe z co najmniej
1-dniowym wyprzedzeniem i uzgadnia¢ godziny ich wykonywania.

= Zamawiajacy zabrania sktadowania materiatow w obrebie korytarzy i drég
komunikacyjnych.

= (Gruz, materialy, urzadzenia i elementy urzadzen technicznych pochodzace
z demontazu Wykonawca bedzie zobowigzany witasnym staraniem i na
wlasny koszt wywieZ¢ poza teren nieruchomosci i zutylizowac.

= Zamawiajacy udostepni nieodptatnie Wykonawcy mozliwo$¢ poboru energii
elektrycznej i wody w zakresie niezbednym do przeprowadzenia robét.

= Zamawiajacy udostepni Wykonawcy obiekt czysty i uporzadkowany, dlatego
wymaga, ze po wykonaniu wszystkich czynnos$ci Wykonawca uporzadkuje
miejsca prowadzenia rob6t oraz pozostawi je w stanie czystym i nadajacym
sie do dalszego uzytkowania.

= Miejsca prowadzenia rob6t Wykonawca bedzie zobowigzany skutecznie
zabezpieczy¢ przed dostepem oséb nieupowaznionych oraz przed dziataniem
czynnikéw atmosferycznych (deszczu, wiatru itp.), jak réwniez przed
roznoszeniem sie pytu i kurzu na powierzchnie sgsiadujgce. Wykonawca
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zobowigzany jest w ramach wynagrodzenia zabezpiezpieczy¢ teren
wykonywanywanych robét przed dostepem oséb nieupowaznionych.

= Systemy sterowania dZwigéw realizujgce funkcje zjazdu pozarowego musza
wspéipracowaé¢ z modutami sterujgcymi systemu sygnalizacji pozaru (SSP)
istniejacymi w obiekcie, a wszelkie prace na styku obu systeméw muszg by¢
prowadzone pod nadzorem pracownikéw firmy serwisujacej system SSP.

4. Wytyczne dotyczace harmonogramu robot

Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania i przedstawienia
Zamawiajgcemu harmonogramu robdt odejmujacego czas przygotowania
i wykonania wszystkich robdt dzwigowych i remontowo-budowlanych oraz
przeprowadzenia badania i rejestracji dzwigéw przez UDT, przy czym czas
wytaczenia dzwigu z eksploatacji nie moze by¢ dtuzszy niz 6 tygodni.

5. Wytyczne dotyczace wykonawcy robot

Roboty powinien wykona¢ Wykonawca posiadajacy uprawnienia UDT do
modernizacji dzwigéw. Wykonawca ten powinien réwniez posiadac
odpowiednig wiedze i doswiadczenie w zakresie wymiany i modernizacji
dzwigéw, powinien dysponowa¢ osobami zdolnymi do wykonania zaméwienia
(w zakresie wymiany dZzwigoéw, a nastepnie ich konserwacji) oraz powinien
znajdowa¢ sie w odpowiedniej sytuacji ekonomicznej i finansowej. Zasoby
posiadane przez Wykonawce powinny odpowiada¢ stopniu trudnos$ci i wartosci
przedmiotu zamowienia, pozwalajac zrealizowa¢ przedmiot zamowienia.

6. Sposdb wykonania robdot budowlanych i montazu

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowg, OPZ i poleceniami Inspektora Nadzoru
Zamawiajacego.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren robot. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za
ochrone przekazanego mu terenu do chwili odbioru konncowego robét.

Dokumentacja

Przekazana dokumentacja ma zawiera¢ opis, czeS¢ graficzng i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegbétlowych warunkach umowy,
uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje: dostarczong przez Zamawiajgcego
i sporzadzong przez Wykonawce.

Zgodnos$¢ robot z dokumentacja i OPZ

Dokumentacja, OPZ oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
inspektora nadzoru Zamawiajacego stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania
wyszczego6lnione w cho¢by jednym z nich sag obowigzujace dla Wykonawcy tak,
jakby zawarte byly w catej dokumentacji W przypadku rozbieznoSci
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w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robét w okresie trwania
realizacji umowy. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajagce, w tym: ogrodzenia, porecze,
oSwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu robét
nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Ze jest wlaczony w cene umowna.
Likwidacja zabezpieczenia terenu robdét i uprzatniecie terenu rob6t powinno
nastapic przed odbiorem koncowym.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania robot
Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu
stosowanie sie do przepis6w i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie
i wokot terenu rob6t oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wtasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan,
Wykonawca bedzie mial szczegélny wzglad na lokalizacje baz, warsztatow,
magazynéw, sktadowisk i drég dojazdowych.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisbw ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie robot, na powierzchniach magazynowych
oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0s6b
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel
Wykonawcy.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na
terenie robot, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi inspektora nadzoru Zamawiajacego
i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspoétpracowat,
dostarczajac wszelkg pomoc potrzebng przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na terenie robot.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek
zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
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szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie Kkoszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty
i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty odbioru.

Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktore s3 w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét, m.in. rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47
poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 2003 r. Nr 169 poz.
1650). Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ inspektora nadzoru Zamawiajagcego o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

7. Kontrola jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do

zaakceptowania przez inspektora nadzoru Zamawiajacego programu

zapewnienia jakosSci (PZ]), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob

wykonania robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace

wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg inwestycji i niniejszym OPZ.

Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

= organizacje wykonania robot, w tym harmonogram poszczegélnych etapow
robdt dzwigowych i robét remontowo-budowlanych,

= organizacje ruchu podczas prowadzenia rob6t wraz z oznakowaniem terenu
robot,

= plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, w tym instrukcje bezpiecznego
demontazu i montazu podzespotéw dZzwigowych.

W zakresie robot dZwigowych Wykonawca zapewni biezacg kontrole jakosci

montazu, m.in. poprawnos$ci ustawienia prowadnic, poprawno$ci ustawienia

drzwi szybowych i konncowa kontrole jakoSci montazu kompletnego dZwigu.

8. Warunki odbioru
8.1. O0dbior czesciowy robot oraz odbior robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu
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CzeSciowe odbiory robot oraz odbiory robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
dokonywane beda na biezaco, w miare potrzeb. Odbiér robot zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu polega¢ bedzie na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie
dokonywany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Przy czym Wykonawca
bedzie zgtaszac¢ te roboty do odbioru na pi$mie z jednoczesnym bezposrednim
powiadomieniem inspektora nadzoru Zamawiajgcego, a Zamawiajacy bedzie
dokonywac ich odbioru niezwtocznie, nie pdzniej niz w ciggu 5 dni od zgtoszenia.
Ewentualny odbidr czeSciowy polegaé bedzie na ocenie ilosci i jakos$ci
wykonanych elementéw robét. Gotowos$¢ danej czes$ci robét do odbioru
Wykonawca bedzie zglasza¢ na piSmie z jednoczesnym bezposrednim
powiadomieniem inspektora nadzoru Zamawiajacego. Odbiér tych robét
Zamawiajacy bedzie przeprowadza¢ niezwtocznie, nie p6Zniej niz w ciggu 5 dni
od daty zgtoszenia.

8.2. 0dbior koncowy robot

Odbiér koncowy polega¢ bedzie na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
rob6t w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie
robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce pisemnym zgtoszeniem zakonczenia robét. Odbiér konncowy robot
nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru Zamawiajgcego zakonczenia robét
i przyjecia niezbednych do dokonania odbioru dokumentéw. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci inspektora nadzoru Zamawiajgcego i kierownika rob6t Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg. W toku odbioru ostatecznego robot,
komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie ewentualnych
odbioréw czeSciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych
w poszczegblnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnoSci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt
w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja i OPZ z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy. Podstawowym dokumentem odbioru ostatecznego (koncowego) jest
protokot odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:
* Protokoty ewentualnych odbioréw czesciowych.
= Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw;
= projekt powykonawczy wykonanych instalacji elektrycznych
i teletechnicznych.
= QOstateczng decyzje UDT o dopuszczeniu dZwigu do eksploatacji.
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W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.3. 0dbior pogwarancyjny (ostateczny) robot

Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu gwarancji polega¢ bedzie na ocenie
wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawniag sie w okresie
gwarancji. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej wykonanych robét z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.2.

8.4. Przepisy prawne, normy, opracowania merytoryczne

1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane
2] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. O wyrobach budowlanych
3] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. O odpadach
4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego.
[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy projektu budowlanego
[6] Rozporzadzenie Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia
2002 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny w publicznych i niepublicznych
szkotach i placéwkach
[7] Ustawy i Rozporzadzenia dotyczace Bezpieczenstwa i Higieny Pracy
[8] Inne niezbedne przepisy, akty prawne, normy branzowe polskie, itp. Zwigzane
z prawidtlowym zaprojektowaniem zamierzenia budowlanego zgodnie
z obowigzujacymi przepisami Prawa.
[9] Warunki techniczne wykonania i odbioru robét. (Normy, Wydawnictwa ITB,
Arkady)
[10] Instrukcje producentéw materiatow.
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